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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Platforma dla oséb niepetnosprawnych (kod CPV 45.31.30.00-4)

1. Wstep
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
w zakresie dostawy i montazu platformy przyschodowej do transportu oséb niepetnosprawnych
w budynku Szkoty Podstawowej nr 4 im. WOJSK OCHRONY POGRANICZA ul. Sienkiewicza 6, 66-
470 Kostrzyn nad Odra.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot ujetych w ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji Technicznej majg zastosowanie przy robotach w zakresie
dostawy i montazu platformy przyschodowej o torze krzywoliniowym do transportu oséb
niepetnosprawnych.

1.4.0Okreslenia podstawowe dotyczace robét
Platforma przyschodowa — urzgadzenie stuzgce do transportu oséb na wozkach wzdtuz biegéw
schoddéw o torze krzywoliniowym.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robét i ich zgodnosé z Dokumentacjg Projektowa, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania podano w ST.00.00.00-cze$¢ ogdélna. Na
wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za teren budowy od chwili przekazania do odbioru
koncowego. Wykonawca ma obowigzek znac¢ i podejmowaé wszelkie konieczne kroki majace na celu
stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska.

2. Urzadzenia

Platforma przyschodowa do transportu oséb niepetnosprawnych na wézkach inwalidzkich, montowana
na zewnatrz budynku przy gtéwnym wejsciu do szkoty.

¢ platforma schodowa dla os6b niepetnosprawnych z wysokiej jakosci stali nierdzewne;j,

e automatycznie otwierana,

o stupki toru jezdnego ze stali nierdzewnej, pochwyt i balustrady na wys. 1,1 m ze stali
nierdzewne;j,

sterowanie z platformy przyciskowe,

blokada kluczykowa,

podtoga antyposlizgowa,

barierki zabezpieczajace przed zjechaniem wézka.

Platforma musi posiada¢ certyfikaty i dopuszczenie polskiego Urzedu Dozoru Technicznego.
Wykonawca winien przygotowa¢ dokumentacje i uzyskaé¢ pozwolenie Urzedu Dozoru Technicznego
do eksploataciji.

Dostarczone na budowe urzgdzenie musi by¢ sprawdzone pod wzgledem jakosci, wymiardw, itp.
Zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ww. parametrach technicznych i dokumentacji projektowe;.
Kazdy element dostarczony na budowe podlega odbiorowi pod wzgledem:
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- jakosci urzadzenia

- zgodnosci z dokumentacjg projektowa,

- zgodnosci z certyfikatami i atestami. Odbiér urzadzenie potwierdza Inspektor Nadzoru na pismie.
Sposéb transportu i skladowania powinien by¢ zgodny z warunkami i wymaganiami podanymi przez
producentow. Wszystkie wyroby nalezy przechowywaé w magazynach zamknietych. Stosowaé tylko
urzadzenia sprawdzone, posiadajgce stosowne certyfikaty i atesty stanowigce kompleksowe
rozwigzania systemowe.

Dane techniczne platformy przychodowe;j:

e udzwig —225kg
e moc - 0,5 kW
o predkos¢ podrézowania —-0,15m/s
e zasilanie — 24 DC/ 220V-230V ~50Hz
e szyna — mocowana do stopni chodéw na stupkach
e wymiary platformy —min. 800x800 mm, wymiar w opcji zaakceptowany przez
Zamawiajgcego
3. Sprzet

Roboty nalezy wykonywac przy uzyciu specjalistycznych narzedzi. Wykonawca jest zobowigzany do
uzywania takich narzedzi, ktére nie powodujg niekorzystnego wptywu na jakos¢ montazu urzadzenia i
wykonywanych robét oraz beda przyjazne dla srodowiska.

4. Transport

Urzadzenie nalezy przewozi¢ krytymi Srodkami transportowymi. Elementy do transportu nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem przez odpowiednie opakowanie. Element urzadzenia nalezy
ukfada¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej obok siebie i zabezpieczyé przed mozliwoscig
przesuwania sie lub utratg statecznosci podczas transportu. Jezeli dtugosé przewozonych elementéow
jest wieksza niz dlugo$¢ samochodu, to wielko$¢ nawisu nie moze przekroczy¢1 m. Przy zatadunku i
wytadunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy przestrzega¢ przepisdéw
obowigzujagcych w transporcie drogowym. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich
srodkéw transportowych, ktére nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ i witasciwosé przewozonych
elementéw urzadzenia. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportowe muszg spetniaé
wymagania przepiséw ruchu drogowego.

5. Wykonanie robét.

Przed montazem elementéw urzadzenia nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ ich wykonania. Elementy
urzadzenia winny by¢ wolne od wad powierzchniowych np. peknieé, rys, odpryskéw itp. Elementy
urzadzenia nalezy skompletowa¢ i zamontowa¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg i instrukcjg
producenta. Tory jezdne nalezy montowaé do stopni schodéw na stupkach. Przed trwatym
zamocowaniem nalezy dokonaé precyzyjnych pomiarow w celu ustawienia elementéw w pionie i
poziomie. Elementy wsporcze urzgdzenia winny by¢ trwale zakotwione. Urzadzenie nalezy podtgczy¢
przytaczem kablowym do istniejgcej instalacji elektrycznej w miejscu uzgodnionym z inspektorem
nadzoru. Nalezy zamontowac¢ instalacje ochronng uziemiajacq urzgdzenia. Po zmontowaniu elementy
doktadnie sprawdzi¢ pod wzgledem dziatania z wykonaniem préb jakosciowych, odbiorowych, z
wykonaniem badan i pomiaréw instalacji elektrycznej przytaczeniowej i uziemiajgcej. Odbioru
urzadzenia winien dokona¢ Urzad Dozoru Technicznego

6. Kontrola jakosci roboét.

Badanie odbiorowe nalezy przeprowadzi¢ na podstawie zatgczonych zaswiadczen o jakosci
wystawionych przez producenta stwierdzajgcych zgodnos¢ z wymaganiami dokumentacji projektowe; i
normami panstwowymi.

Badanie jakosci gotowych elementéw powinno obejmowag:
- sprawdzenie zgodnosci wymiaréw
- sprawdzenie jakosci i wykonczenia powierzchni
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- sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania z uwzglednieniem szczegotow konstrukcyjnych,
instalacyjnych

- sprawdzenie dziatania i funkcjonowania elementéw ruchomych

- sprawdzenie prawidtowosci zmontowania

- sprawdzenie zabezpieczenia antykorozyjnego.

Z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protokét odbioru.

Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowac:

- sprawdzenie stanu i wygladu wbudowanych elementéw, takze pod wzgledem réwnosci, pionowosci i
spoziomowania

- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu mocowania

- sprawdzenie dziatania czesci ruchomych

- badanie poprawnosci wykonania wigczenia do istniejgcej instalacji elektrycznej

- badanie jako$ci dziatania urzadzenia w ruchu pod obcigzeniem dopuszczalnym

- badanie skutecznosci i poprawnosci zabezpieczeh, w tym barierek i innych elementéw
zabezpieczajacych

- badanie awaryjnych wytaczen w trakcie dziatania urzadzenia w ruchu

- badanie instalacji elektrycznej, ochronnej, skutecznosci zerowania, uziemiajacej.

7. Obmiar robét.
Jednostkg obmiarowa robét jest jednostka przyjeta w dokumentacji kosztorysowej.
8. Odbior robét.

Podstawg odbioru wykonania robét stanowi stwierdzenie poprawnosci wykonania, montazu i dziatania
platformy przyschodowej do transportu oséb niepetnosprawnych zgodnie z obowigzujacymi
przepisami, dokumentacjg projektowg i instrukcjg montazu producenta. Odbioru dokonuje
Zamawiajacy i Urzad Dozoru Technicznego.

9. Podstawa ptatnosci.

Ptaci sie za: roboty wykonane i obmierzone wg punktu 7.
Cena obejmuije:

- prace pomiarowe i technologiczne,

- wykonanie kompletu robot

- kontrole prawidtowosci wykonanych robét.

Ptatnos¢, sposob i terminy okresla umowa sporzgdzona miedzy Zamawiajgcym a Wykonawca
10. Przepisy.

1)PN-ISO 7465:2000 91.140.90
Dzwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice kabinowe i przeciwwagowe — Typ T

2) PN-ISO 4190-1:1996 91.140.90 486
Urzadzenia dzwigowe Dzwigi klasy |, 11, Il
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