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Podtoga sportowa (  CPV —45432113-9 kiadzenie podtég)

1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
rozbidrkowych zwigzanych z wykonaniem wymiany podtogi sportowej w sali gimnastycznej Szkoty
Podstawowej nr 2 im. Przyjaciot Ziemi przy ul. Ludwika Banaszaka 1 w Kostrzynie nad Odra.

1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét ujetych w ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych
z wykonaniem nowej podtogi wraz powierzchniowo sprezystym rusztem sportowym ( $lepa podioga)

Zakres rob6t do wykonania obejmuje:

— demontaz i (po zakonczeniu robét posadzkowych) montaz drabinek sportowych,

— rozebranie starej nawierzchni podtogi,

- wykonanie Slepej podtogi z desek przybitych azurowo i rusztu drewnianego — legaréw
podtogowych utozonych krzyzowo, oraz 2 warstw ptyt OSB;

- ulozenie izolacji przeciwwilgociowej z folii PE na podktadzie betonowym,

- wykonanie nawierzchni sportowej,

- zamontowanie nowych listew drewnianych przysciennych z podtuznymi otworami;

- malowanie linii boiskowych farbg poliuretanows.

Zakres robot — na podstawie przedmiaru, ktory stanowi materiat pomocniczy dla wykonawcy do
obliczenia ceny oferty. Wykonawca powinien dokona¢ wizji lokalnej w obiekcie.

1.4.Okreslenia podstawowe dotyczgce robot
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami i wytycznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos$¢ robét i ich zgodno$s¢ z Dokumentacja Projektowg, ST
i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania podano w ST.00.00.00-cze$¢ ogdlna.

2. Materiaty

Nawierzchnia podtogi

Jako wymagany wzorzec nalezy traktowac¢ wyktadzine produkcji CONIPUR HG grubosci tylko okoto 9
mm, ktéra spetnia n/w warunki wymagane przez Zamawiajgcego. Rozwigzanie to posiada Aprobate
Techniczng ITB nr AT-15-3441/2004. Wykonawcy moga oferowaé inng wyktadzine do wykonania przy
zatozeniu spetniania warunkow postawionych przez Zamawiajgcego, dopuszcza sie inne wyktadziny
spetniajgce n/w warunki, o parametrach poréwnywalnych do w/w wyktadziny, ale po dostarczeniu
przed zamontowaniem odpowiednich prébek z kompletem certyfikatéw i aprobat.

« Powierzchnia wykladziny winna by¢é zabezpieczona s$rodkiem zabezpieczajgcym przed
zabrudzeniami. Odksztalcenie pionowe <3,5mm, absorpcja uderzen <38%. Dla wykladziny
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sportowej wymagany Atest PZH i ITB. Od wykonawcy wymaga sie zastosowania

sprawdzonego i certyfikowanego systemu poditogi sportowej zgodne nie z normg EN 14904 z

2006 ,Nawierzchnie terenéw sportowych - Halowe nawierzchnie sportowe przeznaczone do

uprawiania wielu dyscyplin sportowych.

»  Wszystkie nowo zakupione materiaty muszg posiadac:

- deklaracje Zgodno$ci z Polskg Norma,

- atesty higieniczne,

- deklaracje zgodnosci drewna potwierdzone przez producenta.- Atest PZH i ITB dla
wyktadziny sportowej, deklaracja zgodnosci dla impregnacji konstrukcji nosnej srodkiem
ognio- i biochronnym.

Dane techniczne i technologiczne:

Podstawa wyceny do sporzadzenia kosztorysu ofertowego - dostepne na rynku katalogi KNR
wraz z dodatkami do KNR, KNNR oraz ewentualnie wg analizy wilasnej. Podane w przedmiarach
podstawy katalogowe okreslajg tablice, nad ktérymi zamieszczony jest opis robdt do wykonania.

3. Sprzet
Roboty wykonuje sie recznie i przy uzyciu elektronarzedzi.
4. Transport

Do transportu stuzg dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Przewozone tadunki nalezy zabezpieczy¢ przed spadaniem i wysypywaniem na drogi publiczne.

5. Wykonanie robot.

5.1. Miejsce robot nalezy oprdzni¢, posprzataé i zapewnic¢ prawidtowe oswietlenie. Wszystkie otwory
okienne i drzwiowe zamykane i szczelne.

5.2. Temperatura pomieszczen w trakcie montazu min. 15C. Wilgotno $¢ powietrza zaréwno w trakcie
montazu jak i eksploatacji musi zawieraé sie w granicach 40-65% i nie moze ulega¢ duzym,
gwattownym wahnieciom.

5.3. Technologia zastosowanego systemu podtogi musi byé zgodna z systemem obowigzujgcym,
przyjetym na rynku.

5.4. Nalezy zaznaczy¢ dokfadnie odmierzony przebieg linii wszystkich dyscyplin, do ktérych
przeznaczona jest podioga, obrysy pdl linii zabezpieczy¢ tasma, natozy¢ watkiem warstwe lakieru.

5.5. Wykonawca podiogi musi dostarczy¢ uzytkownikowi dokladny opis warunkéw gwarancii,
uzytkowania i pielegnacji wykonanej nawierzchni podtogi.

6. Kontrola jako $ci robot.
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t

Wszystkie materialy musza spetniaé wymagania odpowiednich norm lub aprobat technicznych oraz
odpowiada¢ parametrom okreslonym w dokumentacji projektowe] i wytycznych producenta .

Kazda partia materiatdw dostarczona na budowe musi posiadac certyfikat lub deklaracje zgodnosci
stwierdzajgca zgodnosé wiasnosci technicznych z okreslonymi w normach i aprobatach.

6.2. Badania w czasie robot
Badania powinny dotyczy¢ sprawdzenie technologii wykonywanych robét, rodzaju i grubosci

poszczegoblnych warstw oraz innych robét "zanikajgcych".
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6.3. Badania w czasie odbioru robé6t

Badania w czasie odbioru rob6t przeprowadza sie celem oceny spetnienia wszystkich wymagan
dotyczacych wykonanych podtogi sportowej a w szczegélnosci:

- zgodnosci zastosowanego systemu;

- jakosci zastosowanych materiatow i wyrobéw,

- prawidtowosci przygotowania podtozy,

- jakosci (wygladu) powierzchni podtdg,

- prawidtowosci wykonania krawedzi, narozy, stykow z innymi materiatami i dylataciji.

Przy badaniach w czasie odbioru rob6t pomocne mogg by¢ wyniki badan dokonanych przed
przystgpieniem robo6t i w trakcie ich wykonywania.
Zakres czynnosci kontrolnych dotyczgcy wyktadzin podtég powinien obejmowac:
- sprawdzenie prawidtowosci utozenia ,
- sprawdzenie odchylenia powierzchni od ptaszczyzny za pomoca taty kontrolnej dtugosci 2
m przyktadanej w réznych kierunkach, w dowolnym miejscu; przeswit pomiedzy fatg a
badang powierzchnia nalezy mierzy¢ z doktadnosci do 1 mm,

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanych i odebranych podtég.

8. Odbi6r robot.

Kontrola przy odbiorze dotyczy:

- rodzaju uzytych materiatow,

- grubosci poszczego6lnych warstw,

- wygladu zewnetrznego podtogi oraz jej rownosci,

- dokladnos¢ i starannos¢ wykonania podidg zarébwno na cafej powierzchni (barwa, wzor,
powierzchnia malarska pasow boisk itp.) jak i przy scianach, w stykach z innymi podtogami lub z
innymi elementami budynku.

9. Podstawa ptatno sci.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci

OgdIne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci — jednorazowo po dokonaniu odbioru korncowego.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

1 m2 wykonanych i odebranych podtég.

10. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-75/D-96000 - ,Tarcica og0llnego przeznaczenia dopuszczona do stosowania
w konstrukcjach drewnianych”

- art.10 Ustawy z dnia 16 kwietnia 2004r. O wyrobach budowlanych Dz.U. z 2004r. Nr 92,
poz.881,

- EN 14904 z 2006 ,Nawierzchnie terendéw sportowych - Halowe nawierzchnie sportowe
przeznaczone do uprawiania wielu dyscyplin sportowych
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