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1 Czesé¢ ogdlna

1.1 Nazwa nadana zamowieniu

Modernizacja Szkoty Podstawowej nr 4 w Kostrzynie nad Odra. Instalacje elektryczne.

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres robot znajdujacych si¢ w specyfikacji jest poszerzony i obejmuje wszystkie czynnoS$ci
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych calego obiektu. Natomiast wyceni¢ nalezy
tylko zakres prac remontowych I pietra opisany w dokumentacji (opinia techniczna) i przed-
miarze robot.

Zakres prac obejmuje m. in.:

Wykonanie wewngtrznych linii zasilajacych,
Montaz tablic rozdzielczych,

Instalacje elektryczne o$wietleniowe,
Instalacje elektryczne gniazd wtyczkowych,
Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia zwigzane z wykonaniem instalacji elektrycznych i obejmu-

je:

Wymagania dotyczace wlasciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich przechowy-
wania, transportu i sktadowania,

Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn,

Wymagania dotyczace $rodkéw transportu,

Wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych,

Wymagania zwiazane z nadzorem i odbiorem robot.

1.3 Informacje o terenie budowy

Organizacja robot budowlanych

Wykonaweca, przed przystapieniem do przetargu, winien przeprowadzi¢ wizj¢ lokalna oraz :
e Zapozna¢ si¢ z miejscami, w ktorych beda wykonywane prace okreslone w umowie i zbadac¢ ich
dostepnos¢;
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e Zapoznac si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robot, a w szczegdlno$ci z polozeniem i wymia-
rami pomieszczen, warunkami utrzymania sprzetu, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nie bedzie mogt powolywaé si¢ na niedostateczna znajomos$é
migjsca realizacji robot lub zty dostep do pomieszczen w celu zadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy uprawnionego Kierownika Robét. Kierownik
Robot bedzie jako jedyny bedzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawcy wpisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Roboét bedzie odpowiedzialny za:
- bezpieczenstwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp6zniej w dniu przystapienia do robot Wykonawca przekaze dane personalne Kierownika Robot
wraz z kopig uprawnien.

Zabezpieczanie interesow osob trzecich

Wykonawca musi zadbac, aby podczas wykonywanych prac nie doszto do naruszenia interesow
0sob trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny za przestrzeganie obowiazujacych przepisOw oraz
powinien zapewni¢ ochrong wlasnos$ci publicznej i prywatne;.

Ochrona srodowiska

Wykonawca musi podejmowaé wszystkie niezbedne dzialania, aby stosowac si¢ do przepisow i nor-
matywow z zakresu ochrony srodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Podczas wykonywa-
nia robdt budowlanych wykonawca bezwzglednie musi unikac¢ szkodliwych dziatan, szczegdlnie w
zakresie zanieczyszczania powietrza, wod gruntowych, nadmiernego hatasu i innych szkodliwych dla
srodowiska i otoczenia czynnikow.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieczenie wlasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbednych zabezpieczen zwiazanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi si¢ bezwzglednie stosowac do postanowien Instrukcji Bezpieczenstwa oraz wszel-
kich polecen Kierownika Budowy zwiazanych z bezpieczenstwem na terenie budowy.

Wykonawca zobowiazany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodnie z zasadami sztuki budowla-
nej oraz do przestrzegania zapisow wytycznych technicznych odpowiadajacych zakresowi zlecenia
oraz aktow prawnych obowiazujacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegdlnosci Polskich
Norm. W szczegodlno$ci wykonawca jest zobowiazany wykluczy¢ pracg personelu w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia i nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty zwiazane z organizacja zaplecza dla whasnych potrzeb oraz za-

pewnia na wlasny koszt wszelkie srodki majace na celu prawidlowe i pelne zabezpieczenie wykona-
nych przez siebie robot.
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Warunki dotyczqce organizacji ruchu

Wszystkie §rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu i narzedzi musza
by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z obowiazuja-
cych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi $rodkami transportu po-
winny gwarantowaé przew6z bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresie objetym przedmiotem za-
mowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne
CPV45315-Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okreslenia, nazwy, ktore znalazty si¢ w tej specyfikacji sa zgodne albo réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r.,
albo z okresleniami ujetymi w odpowiednich przepisach podanych w punkcie 10 specyfikacji. Robo-
ty musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obowigzujacych przepiséw, norm i instrukcji. Nie
wyszczeg6lnienie jakichkolwiek obowiazujacych aktéw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich
stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje si¢ wyroby, dla ktérych producent:

e dokonal oceny zgodnosci wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okres§lone-
g0 systemu oceny zgodnosci,

e posiada deklaracje zgodnosci CE - dokument wystawiony przez producenta i potwierdzajacy
zgodnos¢ wyrobu z wymaganiami zasadniczymi oraz spelienie innych wymagan rozporza-
dzenia (rozporzadzen).

e oznakowal wyroby znakiem CE.

Przed zabudowaniem materiatéw na budowie Wykonawca przedstawi wszelkie wymagane dokumen-
ty dla udowodnienia powyzszego. Wszystkie materialy, ktore nie spetniaja wymogdéw technicznych
okreslonych przez specyfikacje (np. materiaty, ktore byly przechowywane niezgodnie z zaleceniami
producenta i zmienily si¢ ich wtasno$ci) beda uznawane za materiaty nie odpowiadajace wymaga-
niom.

Podczas wykonywania robdt montazowych instalacji elektrycznych nalezy stosowac nastgpujace
materiaty i wyroby:

o Kable elektroenergetyczne miedziane o izolacji i powtoce polwinitowej np. wg PN-93/E-
90401, PN-93/E-90400,

e Przewod instalacyjny na napigcie znamionowe 450/750V z 3, 4, 5, zytami miedzianymi o
przekroju do 2,5mm’ wg PN-87/E-90056, np. YDY3;4x1,5mm’, YDY3x2,5mm’,
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Oprawy wg. Projektu lub o réwnowaznym standardzie,

Inwertery — czas pracy w trybie awaryjnym — 3 godziny,

Rurki ochronne np. RB,

Rozdzielnice np. Moeller lub réwnowazne,

Lacznik podtynkowy IP-44 16A 250 V np. firmy Elda seria HIT, Bingo, Forum lub o réw-

nowaznych parametrach,

e Lacznik podtynkowy IP -20 16A 250 V 1-biegunowy np. firmy Elda seria HIT, Bingo, Fo-
rum lub o rownowaznych parametrach,

e Lacznik podtynkowy IP -20 16A 250 V $wiecznikowy np. firmy Elda seria HIT, Bingo lub
o rownowaznych parametrach,

e czujnik ruchu 180 stopni,

e laczniki instalacyjne krzyzowe IP-20,

e gniazdo natynkowe 2P+Z bryzgoszczelne np. firmy Elda seria HIT, Bingo, Forum lub o

rownowaznych parametrach,

3 Wymagania szczegétowe dotyczace sprzetu i maszyn do robo6t budowla-
nych

Sprzet 1 narzedzia, ktore beda wykorzystywane do wykonania prac objetych ta specyfikacja musza
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane okresowym przegladom zgodnie z zaleceniami
producenta. Musza spelia¢ one wymogi BHP i bezpieczenstwa pracy. Nie wolno stosowac sprzetu,
ktory nie spelnia powyzszych wymagan i nie wolno wykorzystywaé go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktére nie wptyna nie-
korzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczace srodkéw transportu

Wszystkie §rodki transportowe wykorzystywane do transportu materialow, sprzetu i narzedzi musza
by¢ sprawne, posiada¢ wazne badania techniczne i spelnia¢ wymagania wynikajace z obowiazuja-
cych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Materiaty przewozone takimi $rodkami transportu po-
winny gwarantowaé przew6z bez uszkodzen i z zachowaniem warunkow bezpieczenstwa pracy.

5 Wymagania dotyczace wykonania robot

Trasy instalacji elektrycznych

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie zinnymi instalacjami
1 urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidlowej konserwacji oraz remon-
tow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Montaz uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i1uchwyty przewidziane do ulozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podloza w sposob trwaly, uwzgledniajacy
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warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instala-
cji.

Przejscia przez sciany i stropy

Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

a) wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

c) przej$cia pomigdzy pomieszczeniami o réoznych atmosferach powinny by¢ wykonywane
W sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wy-
sokos$ci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodze-
niami mechanicznymi nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka
blaszane itp.

Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych

Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowaé do podloza w sposob trwaly zapewniajacy mocne
i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprzetu i osprzetu moga stuzy¢ konstrukcje wsporcze lub konsolki osadzone na pod-
fozu, przyspawane do stalowych elementow konstrukeji budowlanych lub przykrecone do podioza za
pomoca kotkow i §rub rozporowych oraz kotkéw wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw zwie-
szakowych montowane w stropach nalezy mocowac przez wkrecanie w metalowy kotek rozporowy
lub wbetonowanie. Nie dopuszcza si¢ mocowania hakéw za pomoca kotkéw rozporowych
z tworzywa sztucznego.

Zawieszenie opraw zawieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadlowy oprawy.

Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za pomoca ztaczy swiecz-
nikowych.

Podejscie do odbiornikow

Podejscia instalacji elektrycznych do odbiornikéw nalezy wykonywa¢ w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposob estetyczny.

Ukladanie przewodow
Ukladanie rur

Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu.
Konce rur przed potaczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej
technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur ze soba oraz sprzg¢tem i osprzgtem nalezy wy-
konywac¢ przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem potaczen,

— wkrecanie nagwintowanych koncow rur,

— wkrecanie nagrzanych koncow rur.

Luki na rurach nalezy wykonywaé tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczato 15% wewngtrz-
nej Srednicy. Promien gigcia powinien zapewnia¢ swobodne wciaganie przewodow.
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Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby umozliwi¢ odprowadzenie
wody powstatej z ewentualnej kondensacji. Zabrania si¢ uktadania rur z wciagnigtymi w nie przewo-
dami.

Wciqganie przewodow

Przed przystapieniem do wciagania przewodow nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ wykonanego ruro-
wania, zamocowania sprzetu 1 osprzgtu, jego potaczen z rurami oraz przelotowosSe.

Wciaganie przewoddéw nalezy wykonaé za pomoca specjalnego osprze¢tu montazowego. Nie wolno
do tego celu stosowaé przewodow, ktdre podzniej zostana uzyte w instalacji. Laczenie przewodow
wykonaé¢ wg wczesniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagaé bedzie:
e ulozenia przewodow i zainstalowania osprzgtu przed wykonaniem tynkowania.
W przypadku wykonywania instalacji na istniejacych $cianach niezbedne bedzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewody i $lepych wnek pod osprzet oraz ich zatynkowanie.
Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej nalezy przewody i kable uszczelnia¢ w osprzecie oraz
aparatach za pomoca dtawnikow.
Srednica glowicy i otworu uszczelniajacego pierécienia powinna by¢ dostosowana do $rednicy ze-
wnetrznej przewodu lub kabla.
Po dokreceniu dtawic zaleca si¢ dodatkowe uszczelnienie ich za pomoca odpowiednich uszczelnien.

L.qczenie przewodow

W instalacjach elektrycznych wngtrzowych taczenia przewoddéw nalezy dokonywaé w sprzecie
1 osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowa¢ potaczen skrecanych. W przypadku
gdy odbiorniki elektryczne maja wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo ich pod-
faczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob podiaczenia nalezy uzgodnié
z projektantem lub kompetentnym przedstawicielem Inzyniera.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe napreze-
nia. Do danego zacisku nalezy przylaczy¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla
jakich zacisk ten jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sa przylaczone za pomoca oczek, po-
migdzy oczkiem a nakrgtka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe za-
bezpieczone przed korozja w sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dhugos¢ odizolowanej zyty
przewodu powinna zapewnia¢ prawidlowe przytaczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych.
W przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy

cyny.

Konce przewodow miedzianych z zylami wielodrutowymi (linek) powinny lecz zabezpieczone zapra-
sowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢ zastosowanie tulejek zamiast cynowania)

Przylqczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyl przewodow z zaciskami odbiornikow powinny by¢ doktadnie oczyszczone.
Samo polaczenie musi by¢ wykonane w sposob pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym
oraz zabezpieczone przed ostabieniem sily docisku, korozja itp.
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Potaczenia moga by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w zaleznosci od konstrukcji odbior-
nika i1 warunkéw technologicznych. Przylaczenia sztywne nalezy wykonywac¢ w rurach sztywnych
wprowadzonych bezposrednio do odbiornikow oraz przewodami kabelkowymi i kablami.

Wylqcznik gtowny zasilania

W budynku projektuje si¢ zmontowanie wylacznikow gltéwnych zasilania (WG p.poz). Wy-
facznik nalezy montowac jak najblizej wyjscia z budynku w widocznym miejscu na wysokosci
h=1,4m. Zaleca si¢ zastosowanic wyzwalacza wzrostowego w roztaczniku co zniweluje falszywe
zadziatanie np. w wyniku zaniku lub wachan napigcia w sieci.

Projektowane rozdzielnice elektryczne
Zakres opracowania obejmuje wykonanie rozdzielnic elektrycznych:

ROZDZIELNICY RG - BUDYNEK A+B

ROZDZIELNICY T-1/0 - BUDYNEK A

ROZDZIELNICY T-4/1 - BUDYNEK A

ROZDZIELNICY T-6/2 - BUDYNEK A

ROZDZIELNICY T-8/3 - BUDYNEK A

ROZDZIELNICY T-2/0 - BUDYNEK B

ROZDZIELNICY T-5/1 - BUDYNEK B

ROZDZIELNICY T-7/2 - BUDYNEK B

ROZDZIELNICY T-9/3 - BUDYNEK B

ROZDZIELNICY RS-SG - BUDYNEK SALI GIMNASTYCZNEJ
ROZDZIELNICY RS-SG - BUDYNEK SALI GIMNASTYCZNEJ
ROZDZIELNICY TG - BUDYNEK ZYWIENIOWY
ROZDZIELNICY TS-1 - BUDYNEK ZYWIENIOWY
ROZDZIELNICY TS-2 - BUDYNEK ZYWIENIOWY
ROZDZIELNICY T-1 - BUDYNEK ZYWIENIOWY
ROZDZIELNICY T-2 - BUDYNEK ZYWIENIOWY
ROZDZIELNICY T-M - BUDYNEK ZYWIENIOWY
Nowoprojektowane tablice nalezy osadzi¢ we wngkach istniejacych tablic bezpiecznikowych.

WLZ - wewnetrzne linie zasilajqce

Projektowane przewody zasilajace rozdzielnie objete opracowaniem:

e ZRG

W 1.1 WLZ T-1/0 gG25 YDY 5x6
W 1.2 WLZ T-3/1 mieszkanie gG25 YDY 5x6
W 1.3 WLZ T-4/1 gG25 YDY 5x6
W 1.4 WLZ T-6/2 gG25 YDY 5x6
W 1.5 WLZ T-8/3 gG25 YDY 5x6
W 1.6 RW - wezet cieplny gG25 YDY 5x6
W 2.1 WLZ T-2/0 gG25 YDY 5x6
W 2.2 WLZ T-5/1 gG25 YDY 5x6
W 2.3 WLZ T-7/2 gG25 YDY 5x6
W 2.4 WLZ T-9/3 gG25 YDY 5x6
W 3.1 WLZ RG-SG 0G63 YAKY 4x70
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e ZTG

W 4.1 WLZ TS-2 9G25 YDY 5x6
W 4.2 WLZ TS-1 gG63 YKY 5x25
W 4.3 WLZ T-2 9G25 YDY 5x6
W 4.4 WLZ T-1 9G25 YDY 5x6
W 4.5 WLZ TM 9G25 YDY 5x6

Wewngetrzne linie zasilajace w budynku projektuje si¢ prowadzi¢ po tych samych trasach co
istniejace. Przewody w pionie nalezy prowadzi¢ w istniejacych szachtach technicznych mocowanych
na drabinkach instalacyjnych.

Kable istniejace zasilajace budynek YAKY4x70mm od istniejacych ztacz do projektowanych
rozdzielnic gtéwnych R(T)G nalezy pozostawi¢ bez zmian. Po wykonaniu rozdzielnic gtéwnych ka-
ble nalezy podtaczy¢ pod projektowane aparaty.

Oswietlenie wnetrz

Oswietlenie podstawowe

Zakres prac obejmuje demontaz obecnie istnicjacej instalacji oSwietleniowej i projektuje si¢
nowa instalacje o$wietleniowa obejmujaca oprawy, osprzet elektroinstalacyjni i przewody zasilajace.
Oswietlenie zaprojektowano zgodnie z norma PN-IEC 12464-1.
Instalacja oswietlenia

Instalacje wykona¢ przewodami YDYp3x1,5mm2 oraz YDYp4x1,5mm2 dla obwodow
swiecznikowych, przewody uktada¢ w tynku. Stosowac osprzet instalacyjny wtynkowy IP20 w czg-
$ci ogolnej, w tazienkach [P44, montowany na wysokosci h=1.1m
Instalacja wypustéw oswietleniowych laczona w puszkach poglebianych. Wypusty oswietleniowe
zakonczone ztaczkami swiecznikowymi typu Vago w kolorze biatym i haczykiem osadzonym w kot-
ku rozporowym. Do projektowanych zltaczek nalezy montowaé opraw. Rozmieszczenie opraw wg
rzutow.
Zaprojektowano nastgpujace oprawy:
OPRAWA SWIETLOWKOWA WNETRZOWA KLOSZOWA STOPIEN SZCZELNOSCI IP20
np. ELGO-GRUPA BRILUX OKWI1e-236 klosz ryflowany A3 lub réwnowazne
OPRAWA SWIETLOWKOWA WNETRZOWA KLOSZOWA STOPIEN SZCZELNOSCI IP20
np. ELGO-GRUPA BRILUX OKWIle-236 klosz ryflowany A3 AW lub réwnowazne
OPRAWA SWIETLOWKOWA WNETRZOWA RASTROWA STOPIEN SZCZELNOSCI IP20
np. ELGO-GRUPA BRILUX RAPID 236PP B1 lub réwnowazne
OPRAWA SWIETLOWKOWA WNETRZOWA RASTROWA STOPIEN SZCZELNOSCI IP20
np. ELGO-GRUPA BRILUX RAPID 418PP B2 lub réwnowazne
OPRAWA TYPU PLAFONIERA STOPIEN SZCZELNOSCI IP65 np. ELGO-GRUPA BRILUX
SELIA 226P C1 lub réwnowazne
OPRAWA TYPU PLAFONIERA STOPIEN SZCZELNOSCI IP65 np. ELGO-GRUPA BRILUX
SELIA 218P C2 lub réwnowazne
OPRAWA TYPU PLAFONIERA STOPIEN SZCZELNOSCI IP54 np. ELGO-GRUPA BRILUX
VARNA C3 lub rownowazne
OPRAWA DO LAMP WYLADOWCZYCH WERSJA DO SALI GIMN. Z SIATKA OCHRON-
NA np. ELGO-GRUPA BRILUX OPHbn-400 p D1 lub rownowazne
OPRAWA DO LAMP WYLADOWCZYCH WERSJA DO SALI GIMN. Z SIATKA OCHRON-
NA np. ELGO-GRUPA BRILUX OPHbw-150 p D2 lub réwnowazne
OPRAWA SWIETLOWKOWA PRZEMYSLOWA KLOSZOWA STOPIEN SZCZELNOSCI
IP65 NP. ELGO-GRUPA BRILUX HERMETIC 236E Al AW C lub réwnowazne
ELGO-GRUPA BRILUX EXIT OSF-28A (2xT5 8W OSRAM) z piktogramem
Projektowane zrodta §wiatta:
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(6700 Im; LF 36W/840 OSRAM)

(6700 Im; LF 36W OSRAM)

(5400 Im; LF 18W/840 OSRAM)

(3600 Im; PL-C 26W/840/2P PHILIPS)

(2400 Im; 2xPL-C 18W/830/2P PHILIPS)

(720 Im; 60.0 W; 1xZaréwka 60 W OSRAM)

(42000 Im; 430.0 W; 1xHQI-T 400W/D OSRAM)

(14200 Im; 168.0 W; 1xHCI-T 150W OSRAM)

Wszystkie materiaty nalezy traktowaé jako przyktadowe z mozliwo$cia zamiany na inne o rowno-
waznych parametrach.

Wszystkie przejscia instalacyjne przez Sciany i stropy oddzielen przeciwpozarowych klasy REI 60
nalezy zabezpieczy¢ do klasy EI tych oddzielen przy pomocy specjalnych mas ppoz. np. PROMAT,
HILTT itp. dotyczy to przejs¢ instalacji elektrycznych oswietleniowych i gniazd.

Projektuje si¢ rowniez kasete sterownicza dzwonkow - wykonanie typowe jako natynkowe kasety
typowe np. M22 prod Moeller, M22-12 wyposazona w dwa taczniki przyciskowe bez samopowrotu.
Projektuje si¢ rowniez kasety zalaczajace o§wietlenie sali gimnastycznej, wykona¢ jako natynkowe
kasety typowe np. M22 prod Moeller, Dla sali matej M22-I1 z jednym tacznikiem pokre¢tnym. Dla
sali duzej M22-12 wyposazona w dwa taczniki pokretne.

Kaseta zataczania wentylatoréw M22-12 wyposzona w dwa taczniki pokretne.

Oswietlenie awaryjne/bezpieczenstwa

Oswietlenie awaryjne w budynku obliczono zgodnie z norma PN-EN-1838. Projektowane
o$wietlenie awaryjne ma zapewni¢ o$wietlenie na drodze ewakuacyjnej podczas zaniku zasilania
podstawowego. Zgodnie z EN 60598-2-22 oprawy os$wietleniowe do o$wietlenia ewakuacyjnego
usytuowano w poblizu drzwi wyjsciowych oraz takich miejscach aby zwroci¢ uwage na niebezpie-
czenstwo.

W budynku przewiduje si¢ montaz inwerterow do opraw o§wietlenia podstawowego z 1 godz.
uktadem podtrzymania zasilania. Wymagane natg¢zenie o$wietlenia awaryjnego na drodze ewaku-
acyjnej musi wynosi¢ 1,5 1x, przy hydrantach, przyciskach ROP 51x.

Instalacje odbiorcze gniazd
Instalacja gniazd odbiorczych

Instalacje gniazd 230V wykona¢ przewodami -YDYp 3x2,5mm2 jako wtynkowe uktadajac
przewody od gniazda do gniada na wysoko$ci 30cm od poziomu podlogi. Zabrania si¢ podtaczania
wigcej niz dwoch przewodow pod zaciski pojedynczego gniazda. Stosowaé osprzet instalacyjny
wtynkowy IP20, w tazienkach i pomieszczeniach wilgotnych 1P44.

Dla urzadzen technologicznych projektuje si¢ nastgpujace przewody:

lodéwka, obieraczka YDY 3x2,5
lodéwka, urz. Kuchenne YDY 3x2,5
urzadzenie kuchenne YDY 5x2,5
taboret elek. YDY 5x2,5
taboret elek. YDY 5x2,5
taboret elek. YDY 5x2,5
taboret elek. YDY 5x2,5
kociot elektryczny YDY 5x6

patelnia elektryczna YDY 5x2,5
zmywarka YDY 5x6
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lkociot 1501 [YDY 5x6 \

Obwody gniazd zabezpieczone sa wylacznikami réznicowo-pradowymi o AI=30mA. Obowiazkowo
zachowac strefe ochronna 60cm w ktorej zabrania si¢ montowania urzadzen elektrycznych.
Wentylatory kuchenne nalezy zasili¢:

wentylator W1 YDY 3x2,5
wentylator W2 YDY 3x2,5
wentylator W3 YDY 3x2,5
wentylator W4 YDY 3x2,5
Wentylatory na sali gimnastycznej nalezy zasilié:
wentylator YDY 5x4
wentylator YDY 5x4

Instalacje niskonapieciowe

Instalacja telefoniczna i komputerowa
W budynku znajduje sie istniejgca instalacja telefoniczna i komputerowa, ktéra nie podlega

opracowaniu, podczas prac nalezy jg zabezpieczy¢ aby nie ulegta uszkodzeniu.

Ochrona od porazen prqdem elektrycznym

Z punktu widzenia ochrony przeciwporazeniowej sie¢ odbiorcza bedzie pracowa¢ w ukladzie
TN-S z osobnymi przewodami ochronnymi PE i przewodem neutralnymi N. Rozdziat przewodu
PEN na przewod PE i N nastapi w ztaczu. Dla wszystkich tablic rozdzielczych projektuje si¢ system
pradu przemiennego 5-przewodowy (L1,L2,L.3, N i PE).

Jako $rodek ochrony dodatkowej przed dotykiem zastosowano szybkie samoczynne wylaczenie
zasilania. Dodatkowo w obwodach gniazd zastosowano wylaczniki przeciwporazeniowe rdéznicowo-
pradowe o znamionowym pradzie roznicowym 0,03A.

Wszystkie urzadzenia w.w. mozna zamieni¢ na urzadzenia o r6wnowaznych parametrach

6 Kontrola, badania i odbiér wyroboéw i rob6t budowlanych

Wykonaweca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robét, jakosci materiatow i elementéw i musi za-
pewni¢ odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ pobierania probek i badania materialow i robot.
Wykonawca bedzie prowadzil pomiary i badania materiatdw oraz robot z czgstotliwoscia gwarantu-
jaca, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfi-
kacjach technicznych.

Podczas trwania robdt Inspektor Nadzoru bedzie na biezaco kontrolowat jako$¢ robdt. Kontrole be-
da dotyczyly zgodno$ci z wymogami norm, certyfikatow, wytycznymi wykonania i odbioru robot
oraz dokumentacji technicznej. Zanim instalacje elektryczne zostana przekazane do odbioru powinny
by¢ poddane badaniom i proba okreslonym w normach. Proby i pomiary wykonywane w czasie bu-
dowy powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji, biegunowosci i ciaglosci potaczen. Wyko-
nawca musi zapewni¢ niezbedne przyrzady pomiarowe do wykonywania prob. Na poszczegolnych
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etapach robot Wykonawca musi przeprowadzi¢ niezbedne proby i pomiary dla kolejnych fragmen-
tow instalacji elektrycznej. Wykonanie tych czynnosci powinno by¢ odnotowane w dzienniku budo-
wy. Po wykonaniu instalacji, ale przed podaniem napigcia Wykonawca musi dokonaé ogledzin insta-
lacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci instalacji z projektem, wiasciwego doboru i mon-
tazu urzadzen oraz braku widocznych uszkodzen. Czynnosci te powinny zosta¢ odnotowane w
dzienniku budowy.

Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:
e Zgodno$ci wykonania robdt z dokumentacja projektowa,
e Wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow skutecznosci ochrony
przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow do protokotu odbioru
Jesli uzyskano satysfakcjonujace wyniki pomiarow, Wykonawca powinien dokona¢ uruchomienia
instalacji i pokaza¢ jej prawidtowe dziatanie zgodnie z rysunkami i specyfikacja.
Pomiary i kontrole powinny dotyczy¢:
— ciaglosci potaczen obwodow,
— rezystancji uziomu,
— rezystancji izolacji,
— skuteczno$ci dziatania srodkow ochrony przeciwporazeniowe;.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego mozna stosowac wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przed przystapieniem
do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o rodzaju, miej-
scu i terminie pomiaru lub badania. Po ich wykonaniu Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru
inwestorskiego wyniki badan.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar roboét trzeba wykonywaé w obecnosci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony powi-
nien by¢ zgodnie z obowiazujacymi zasadami zar6wno na etapie wykonywania, jak i po zakonczeniu
wykonywania elementu robdt stanowiacego odregbna catos¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykona¢ w jednostkach i zgodnie z zasadami przyjetymi w kosztorysowaniu.

8 Odbiér robét budowlanych

Po zakonczeniu budowy Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ Inwestorowi nastgpujace doku-
menty:
e Plany i schematy instalacji zmienione na podstawie rysunkdéw roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstgpstw od projektu z przedstawicielem inwestora oraz z zespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksiazke¢ obmiardw,
e Protokoty odbiorow czesciowych,
o Instrukcji uzytkowania urzadzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dokumenty
zwiazane z zastosowanymi urzadzeniami i materiatami,
e Protokoly sprawdzenia, skuteczno$ci i wydajnosci urzadzen i instalacji.
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Wyzej wymienione wymagania dotyczace dokumentéw moga ulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru koncowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przez Inwestora. Obowiazkowo w sktad
komisji wchodza:

e Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

e Kierownik budowy (gléwny wykonawca robot),

o Kierownik robét elektrycznych,

e Przedstawiciele uzytkownika obiektu.

9 Rozliczenie robot

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych robot 1 pomiaréw pomontazowych.

10 Dokumenty odniesienia

Projektowane instalacje nalezy wykonaé zgodnie z obowiazujacym przepisami prawa i Polskimi
Normami, a w szczegdlnosci:
- Ustawa z dnia7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane. (Dz. U. z 1994 r., Nr 89, RKR poz.
414 7z pozniejszymi zmianami),
- Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warun-
kow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z
2002 r. Nr 75, RKR poz. 690),

Innymi przepisami i uwarunkowaniami:
- Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych,

- Przepisami Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych,
- Warunkami technicznymi wykonania i odbioru robét elektrycznych,

Polskimi Normami, w tym:

a) PN-IEC 60364-4-41 ,,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona za-
pewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przeciwporazeniowa”,

b) PN-IEC 60364-4-43 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona za-
pewniajaca bezpieczenstwo. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym”,

c) PN-IEC 60364-5-523 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i mon-
taz wyposazenia elektrycznego. Obciazalnosci pradowe dlugotrwate przewodow”,

d) PN-IEC 60364-5-56 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i mon-
taz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,

e) PN-IEC 60364-5-54 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i mon-
taz wyposazenia elektrycznego. Uziemienie 1 przewody ochronne”,

f) PN-IEC 60364-4-482 , Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Dobor $srodkoéw ochrony w zalezno$ci od wplywow ze-
wngetrznych. Ochrona przeciwpozarowa”,

g) Pozostale arkusze normy PN-IEC 60364 - dotyczace instalacji elektrycznych w obiek-
tach budowlanych,

h) PN-88/E-04300 ,Instalacje elektryczne na napigcie nie przekraczajace 1000V w
obiektach budowlanych”,

1) PN-92/E-04600 ,,Préby srodowiskowe. Postanowienia ogdlne”,
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j)  PN-89/E-01102 ,,Oznaczenia wielko$ci i jednostek w elektryce. Telekomunikacja i
elektronika”,

k) Inne przepisy sanitarne, BHP i ochrony przeciwpozarowe;.
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