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1 Czesé ogdlna

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu

Projekt:
BUDYNEK KULTURY, NAUKI 1 O SWIATY
UL. KOPERNIKA 1
62-025 KOSTRZYN NAD ODRA
Inwestor:

URZAD MIASTA KOSTRZYN NAD ODRA
UL. GRANICZNA 2,
66-470 KOSTRZYN NAD ODR

1.2 Przedmiot i zakres robot.

Zakres rob6t znajdagych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyrimb mapce na
celu wykonanie instalacji elektrycznych budynkéw.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ne z wykonaniem instalacji elek-
trycznych obejmujce:

e wymagania dotycge wiaciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich

przechowywania, transportu i skladowania,

e wymagania dotycge sprztu i maszyn,

e wymagania dotycgce srodkow transportu,

e wymagania dotycge wykonania robot budowlanych,

e wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robot

1.3 Informacje o terenie budowy
1.3.1 Organizacja robo6t budowlanych
Wykonawca, przed przygiieniem do przetargu, winien przeprowa&dzizj¢ lokalmng oraz:
e zapozna sig z miejscami, w ktérych dala wykonywane prace okine w umowie i
zbada ich dosgpnas¢;
e zapozna si¢ z ogolnymi warunkami realizacji robot, a w szcZegéci z potazeniem i

wymiarami pomieszczg warunkami utrzymania spytu, etc.
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Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywa sie na niedostatecarzna-
jomosé miejsca realizacji robot lub zty degt do pomieszczew celu zagdania dodatko-
wych optat.

Na caly czas trwania rob6t, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robét. Kie-
rownik Robét kdzie jako jedyny kdzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wyko-

nawcy wpisow w dzienniku budowy.

Kierownik Robot lgdzie odpowiedzialny za:
- bezpieczéstwo na terenie budowy
- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najpazniej w dniu przysfpienia do robot Wykonawca przeleadane personalne Kierow-

nika Robot wraz z kopiuprawnié.

1.3.2 Zabezpieczanie interesOw 0s0b trzecich
Wykonawca musi zadlbaaby podczas wykonywanych prac nie doszto do zaria inte-
resOw 0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedziaayprzestrzeganie obayzujacych

przepisOw oraz powinien zapewrachrore wiasndgci publicznej i prywatne;.

1.3.3 Ochronarodowiska
Wykonawca musi podejmowavszystkie niezédne dziatania, aby stosowsi¢c do przepi-
séw i normatywow z zakresu ochrosipdowiska na placu budowy i poza jego terenem.
Podczas wykonywania rob6t budowlanych wykonawcanvagkdnie musi uniké& szko-
dliwych dziata, szczegolnie w zakresie zanieczyszczania powietszal gruntowych,

nadmiernego hatasu i innych szkodliwych gadowiska i otoczenia czynnikow.

1.3.4 Warunki bezpieczstwa pracy
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za zabezpigezetasnego mienia oraz za wyko-
nanie wszelkich niezioinych zabezpiechezwigzanych z prowadzonymi pracami budow-
lanymi. Ponadto wykonawca musk diezwzgédnie stosowa do postanowi@ Instrukcji
Bezpieczastwa i ochrony zdrowia oraz wszelkich polede€ierownika Budowy zwjza-
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nych z bezpieczstwem na terenie budowy. Plan BiOZ wykona Kierowukdowy. Plan
ten ma znajdow@sic na terenie budowy, a doktagjego lokalizag} ustali Kierownik Bu-
dowy.

Wykonawca zobowgizany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodneagadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytydarngchnicznych odpowiadggych
zakresowi zlecenia oraz aktow prawnych olyawjacych w okresie trwania umowy, w
tym w szczegolnai Polskich Norm. W szczegolda wykonawca jest zobowzany wy-
kluczy¢ prac personelu w warunkach niebezpiecznych, szkodliwgtzh zdrowia i nie
spetniagcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

1.3.5 Zaplecze dla potrzeb wykonawcy
Wykonawca ponosi wszelkie koszty awane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb
oraz zapewnia na wiasny koszt wszelkdedki mapce na celu prawidtowe i peine zabez-

pieczenie wykonanych przez siebie robot.

1.3.6 Warunki dotyezxe organizacji ruchu
Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueratow, sprztu i narz-
dzi musz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhimymagania wynika-
jace z obowgzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Mater@ewaone ta-
kimi srodkami transportu powinny gwarantoévarzew6z bez uszkodae z zachowaniem

warunkow bezpieczestwa pracy.

1.4 Nazwy i kody robot budowlanych w zakresiestylop) przedmiotem zamdéwienia
CPV 45316100-6 Instalowanie ydzen oswietlenia zewgtrznego
CPV 45315300-1 Instalacje zasilania elektrycznego

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktore znalaztyesw tej specyfikacji § zgodne albo réwno-
wazne z Polskimi Normami zawartymi w rozpadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12
kwietnia 2002r., albo z okékeniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w
punkcie 9 specyfikacji. Roboty musby¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgui-
jacych przepisow, norm i instrukcji. Nie wyszczegélmie jakichkolwiek obowzujgcych

aktow prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosoaa
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2 Wiasciwosci wyroboéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje/gioby, dla ktérych producent:

e dokonat oceny zgoddoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wgdtu
okreslonego systemu oceny zgodiodz mazliwosciag zastosowania rozezan row-
nowaznych

e posiada deklaracje zgodimb CE z maliwosciag zastosowania rozgzan rowno-
waznych - dokument wystawiony przez producenta i petdaajcy zgodné¢ wy-
robu z wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienigahrwymaga rozporadze-
nia (rozporadzen)

e oznakowatl wyroby znakiem CE z uiovosciag zastosowania rozgdaan rOwno-

waznych

Przed zabudowaniem materiatow na budowie Wykongwezadstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materiaty, ktore nie speiniay-
mogow technicznych okéenych przez specyfikagj(np. materiaty, ktére byly przecho-
wywane niezgodnie z zaleceniami producenta i zdyiesng ich wiasndci) beda uznawane

za materiaty nie odpowiadge wymaganiom.

3 Wymagania szczego6towe dotyagze sprztu i maszyn do robét budow-

lanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac efych 3 specyfika-
Cja musz by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oksga przegidom
zgodnie z zaleceniami producenta. Muspetniga one wymogi BHP i bezpiecastwa
pracy. Nie wolno stosowasprztu, ktéry nie spetnia powgzych wymaga i nie wolno
wykorzystywda go niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jestwizany do stoso-

wania tylko takichsrodkéw transportu, ktore nie wpltymiekorzystnie na stan i jako

transportowanych materiatow.

4 Wymagania dotyczcesrodkéw transportu
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Wszystkiesrodki transportowe wykorzystywane do transportueriatow, sprztu i narz-

dzi musz by¢ sprawne, posiadavazne badania techniczne i spelhimymagania wynika-
jace z obowgzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym. Mater@ewaone ta-
kimi srodkami transportu powinny gwarantoévarzew6z bez uszkodae z zachowaniem

warunkow bezpieczestwa pracy.

5 Wymagania dotyczce wykonania robot

5.1 Stan istnigjcy
Zasilanie rozdzielnic i ptrowych tablic rozdzielczych odbywa sie na podstaisinieg-
cych uméw o dostarczenie energii elektrycznej.
Zgodnie z ustaleniami zzytkownikiem obiektu projektuje sioswietlenie zewntrzne na
elewacji.
5.2 Zasilanie opraw fwietlenia na fasadzie elewaciji
Zasilanie éwietlenia na fasadzie elewacji ngstz rozdzielnic na poszczegoéinych kondy-
gnacjach zgodnie z rys. E1, E2, oraz EA4.
5.3 System sterowanigwietlenia
Sterowanie oprawswietleniowych to znaczy zgtzanie, wydczanie zmiany barw od-
bywat si¢ beda w systemie DMX.
System DMX przewidziany do sterowania w opracowatkiadd sic bedzie z na-
stepujacych gtownych elementow:

e sterownik DMX iluminacji z zasilaczem

e wzmacniacze sygnatu z zasilaczem

e Touch Panel

e konwertera
W przypadku projektowanej iluminacji oprogramowap@@vinno zawiera:

e wilaczanie i wyjczanie projektow éwietlenia zalewowego usytuowanych w

gruncie

e masztéw z projektorami ewietlenia zalewowego

e wilaczanie i wyjczanie stupow awietleniowych

e zmiana barw w przypadkach opraswietleniowych zezrédtami

e wilaczanie i wyhczanie opraw &wietleniowych
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Przenoszenie sygnatu ze sterownika odldysia lzdzie przewodami YKSY 5x1,5 Iu
YKSY 5x2,5 w rurach HDPE prowadzonyw ziemi oraz kablami sktkowymi VI Kat.
ekranowanymi na poddas
5.4 Uwagi do wykonamai instalacji elektrycznej zasilggej oprawy éwietleniowe
o Wszystkie oprawy @wietleniowe powinny posiadabodpowiednie certyfikat
przewidziane wiormacl
e Wylaczanie napicia w obiekcie w razie paru odbywa si przez wyhcznik p. pa
usytwowany przy portierni w oblizu stacji transformatorowe;j
e Przed przysipieniem do remontu elewacji nalestarannie przebadastniepca na
niej instalac} elekryczrg. Szczegodlnie dotyczy to istniglych opraw éwietlenio-
wych.
Po przebadaniu instalacji w celu zapewnienagtokci zasilania opraw na nie-
montowanych elewacjach natg w uzgodnieniu z kytkownikiem i ich wi&cicie-
lem taka cigtos¢ zapewnt
e Uktadanie kabli zasilagych oraz sterowniczych w terenie nglevykona
zgodnie z norrp
e Zgodnie z norm nalery wykona zblizenia oraz skrzxowania z <e-
ciami istniegcymi

5.5 Parametry opraw n&lewacji

< ]
LED 830 200Im 4w 230V AC 1,00
LED 830 400Im 8w 230V AC 1,10
LED 830 800Im 16W 230V AC 1.5

P e R e

_—
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LED 7 W - 805 Im - 2700 K
LED 7 W - BOS bm - 2700 K
dnmable

LED 8 W - 1055 Im - 2700 K . =

LED 8 W - 805 bm - 2700 K
dnmable

LED 9 W - BOS km - 2700 - 6500 K
dimmable - tunable white

LED 9.5 W - 805 Im - 2700 - 8500 K
dimmable - tunable white - RGBW ——oare—— [—

[
U eeBB—=t .

- LR

Wad - 0O - AD1431 - ABDID) Colour Temperaturg Dimming Type
: W30 — Warm white 3004k HD - Mon demmabéa
WAD = Mewiral white 4000K Dl - 1-10V dimming
Galour DA — DALL dimming
System Lumen Beam Weight
Lamp Power W Im Cokour EEC Angle k3
1 LED 4 160 3000K A+ 23" 027
1 LED 4 160 000K At 23" 0.27
1LED 4 164 A000K Avt 23" 0.27
1 LED 4 164 A000K A+ 23" 0.27

5.6 Dodatkowa ochrona przed pamniem

Jakosrodek ochrony przeciwporaniowej dodatkowej zastosowano szybkieaeyanie
za pdgrednictwem wktadek bezpiecznikowych.

W projektowanym budynku przstio nasgpujace rozwizania zapewnigge dodatkowy
ochrore przed poraeniem:

Samoczynne szybkie wadzanie za pomaowytacznikdw nadmiarowo — pdowych na
obwodach éwietleniowych oraz wkitadek bezpiecznikowych.
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Po zakaczeniu robét dokortapomiardw skuteczriai ochrony przeciwpotaeniowej oraz

oporngci izolacji i uziomoéw.

Zaproponowane w projekcie rozwizania materiatowe, urzdzenia, elementy i
technologie naley traktowa¢ jako wymagany standard jakdci a nie wybor producen-
ta. Dopuszcza i rozwigzania rownorzedne pod warunkiem spetnienia zatbonych
parametrow technicznych, estetycznych i formalno-pgwnych zgodne z opisem tech-

nicznym rozwigzan materiatowych.

6 Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar rob6t trzeba wykonywav obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzo-
ny powinien by zgodnie z obowizujagcymi zasadami zarOwno na etapie wykonywania,
jak i po zakaéczeniu wykonywania elementu robot stangaeigo odebng catas¢ obiektu.
Obmiar trzeba wykortaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgiayni w kosztorysowa-

niu.

7 Odbior robdt budowlanych

Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobaguany dostarczyInwestorowi haspujs-
ce dokumenty:
e plany i schematy instalacji zmienione na podstayseinkdw roboczych
e pisemne uzgodnienia ogpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araz
zespotem projektowym
e dziennik budowy i ksizk¢ obmiarow
e protokoty odbioréw cgsciowych
e instrukcji wytkowania uradzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie do-
kumenty zwgzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami

e protokoty sprawdzenia, skuteczeoi wydajnaci urzadzen i instalacji

Wyzej wymienione wymagania dotygz dokumentow magulec zmianom i poszerze-

niom.
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Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przezstora. Obowizko-
wo w skiad komisji wchodg

e przedstawiciele Inwestora, w tym inspektor nadzoru

e kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot)

e kierownik robét elektrycznych

e przedstawiciele ytkownika obiektu

8 Rozliczenie rob6t

Podstaw ptatnagci stanowi komplet wykonanych rob6t i pomiarow partaowych.
Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czy§uipza pomog ktérych kontro-
luje sk zgodndc¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiamormy PN-HD
60364-6 z maliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych z maliwosciag zastosowa-

nia rozwihzan rownowanych powinny obejmowa ogledziny, préby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykona przed prébami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

e spos6b ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym

e wystepowanie przegrod ogniowych i innyérodkéw zapobiegagych rozprze-
strzenianiu g ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta

e dobodr przewoddw z uwagi na obzalncsci pradows i spadek nagtcia

e dobor i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych

e wystkepowanie i prawidlowe umieszczenie wdavych urzdzer do odjczania izo-
lacyjnego i 4czenia

e prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochych

e przylaczenie §cznikow jednobiegunowych do przewodéw fazowych

e obecna&¢ schematow, napisdw ostrzegawczych lub innych pogdi informacji

e o0znaczenie obwodéw, wdzer zabezpieczagych przed ppdem przegzeniowych,
tgcznikow, zaciskow, itp.

e poprawnaé¢ polaczer przewoddw

e wystepowanie cigtosci przewoddw ochronnych, w tym przewodoéw ochronnych
pofaczen wyréwnawczych gtdéwnych i petzer wyrownawczych dodatkowych

e dostpnai¢ urzadzer, umazliwiajaca wygodn obstug, identyfikacg

e Proby powinny obejmowaczynndci w nas¢pujacej kolejndci:
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* ciggtos¢ przewodow,

» rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

= ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,
= samoczynne wytzanie zasilania,

= ochrona uzupetniaga,

» sprawdzenie biegunowa,

= sprawdzenie kolejrigi faz,

= préby funkcjonalne i operacyjne,

= spadek nagrcia,

e po zakaczeniu czynngci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokoét odbiorczy.
W protokole naley pod& osole lub osoby odpowiedzialne za bezpietsteo, bu-
dowe i sprawdzenie instalacji, uwzglniajgc indywidualry odpowiedzialné¢ tych
0s6b w stosunku do osoby zleggj prae.

e Zaleca s sporadzenie protokotu wedtug wzorow zgodnie z ngr@N-HD 60364-

6 z maliwoscig zastosowania rozgzan rownowanych

9 Dokumenty odniesienia

9.1 Obowizujce przepisy

Podczas projektowania i realizacji obiektu aglprzestrzegapostanowié
obowigzujacych przepisow dotyezych budowy, a w szczegoku:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 roku Prawo Budowlaleslf.tekst Dz.U. 207/2006, poz.
1118 z pan.zm.).

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 roku o wyrobactidwlanych (Dz.U. 92/2004, poz.
881)

- Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 roku o dozorzerteznym (Dz.U. 122/2004, poz. 1321
z p&n.zm.).

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 roku Prawo ochrongowiska (Dz.U. 62/2001, poz.
627 z p@n.zm.).

- Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnid&rzenia 1997 roku w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieggiva i higieny pracy (Jedn.tekst Dz.U. 169/2003
p0z.1650 z pin.zm.).
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- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008u w sprawie
bezpieczéstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t bddaych (Dz.U. 47/2003,
poz. 401).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20oku w sprawie
informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigstea i
ochrony zdrowia (Dz.U. 120/2003 poz. 1126).

9.2 Obowizugce normy

Jako normy obowgzujace naley traktowa normy przywotane w rozpogdzeniu Ml w
sprawie warunkow technicznych jakim powinny odpad@abudynki i ich usytuowanie.

- PN-HD 308 S2:2007 Identyfikacjyt w kablach i przewodach oraz w przewodach
sznurowych.

- PN-HD 60364-1:2010 Instalacje elektryczne niskiegpecia. Cz$¢ 1. Wymagania
podstawowe, ustalanie ogolnych charakterystyk nagé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne ieigk naptcia. Czs¢ 4-41: Ochrona
zapewnienia bezpiecastwa. ochrona przed paeniem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-443:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed zakidéceniami
elektromagnetycznymi (EMI) w instalacjach obiektbudowlanych.

- PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecagtwa. Ochrona przed olx@niem nagjcia.

- PN-IEC 364-4-481:1994 Instalacje elektryczne wektach budowlanych. Ochrona
zapewniajca bezpieczestwo. Doborrodkdéw ochrony w zaleosci od wptywow
zewretrznych. Wyborrodkéw ochrony przeciwporzaniowej w zalenosci od wptywow
zewretrznych (w zakresie pkt.481.3.1.1)

- PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Postanowienia ogolne

- PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektrycznehbiektach budowlanych. Dobor i

monta wyposaenia elektrycznego. Oprzewodowanie.
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- PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ohgialnas¢ pragdowa diugotrwata przewodow.

- PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i steioza

- PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektrycznehiektach budowlanych. Dobér i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do ochrony przed przegami.

- PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odiczania izolacyjnego gEzenia.

- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieigl napicia. Cz$¢ 5-54: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronmeeéwody pajczen
ochronnych.

- PN-HD 60364-5-559:2010 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. €& 5-
59:Dobdr i monta wyposaenia elektrycznego. Inne wypasaie. Sekcja 559: Oprawy i
instalacje éwietleniowe.

- PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektrycznehbiektach budowlanych. Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpigstea.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiegpecia. Czs$¢ 6: Sprawdzanie.

- PN-IEC 60364-7-714:2003 Instalacje elektrycznebiektach budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instg&acswietlenia zewgtrznego.

- PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianejzpateidowy (kod IP).

- PN-EN 61140:2005 Ochrona przed pemasiem pgdem elektrycznym. Wspdlne aspekty

instalacji i uradzen.




